CONV PELCO <-> SENSORMATIC v 23
Konwerter protokotu PTZ
INSTRUKCJA OBSLUGI % EWIMHR

Konwerter jest urzadzeniem mikroprocesorowym, przeznaczonym do integrowania urzadzen
CCTV firmy Sensormatic z innymi urzadzeniami, wykorzystujacy protokot Pelco-P lub Pelco-D. Kon-
werter podtaczany jest do urzadzen Sensormatic za pomoca interfejsu RS-422 i moze obstugiwac jedna
kamerg z obstuga presetow i funkcji Pattern lub wiele kamer — wytacznie sterowanie ruchem.

W zaleznos$ci od ustawienia, thumaczenie moze obywac si¢ z Pelco na Sensormatic lub z Sensor-
matic na Pelco.

Przed rozpoczeciem instalacji, nalezy doktadnie zapoznad sie 7 niniejszq instrukcjq.
Struktura podlaczenia
Thumaczenie Sensormatic na Pelco-P / Pelco-D — obsluga jednej kamery

Kazdy konwerter obstuguje jedna kamerg Pelco i umozliwia zapamigtywanie 51 presetow oraz funkcji
Pattern.

9~24V AC/DC

Sensormatic ‘ CONVS5-A Peg:;?ézc; ch‘)erIr(:g-D
Video Matrix [

Thumaczenie Sensormatic na Pelco-P / Pelco-D — obsluga wielu kamer
Kazdy konwerter obsluguje wiele kamer z protokotem Pelco, lecz thumaczy wytacznie komendy ruchu —
bez presetow i funkcji Pattern.

9~24V AC/DC

Sensormatic ‘ CONVS5 Pelco-P / Pelco-D
Video Matrix Speed dome
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Thamaczenie Pelco-P / Pelco-D na Sensormatic — obsluga jednej kamery

Kazdy konwerter obstuguje jedna kamerg Sensormatic, lecz umozliwia zapamigtywanie 51 presetow w
pamigci konwertera lub 96 presetow w pamigci kamery (jezeli je obstuguje) oraz funkcji Pattern. Niektére
kamery Sensormatic moga w swojej pamigci zapisa¢ tylko 7 presetow, zapisywanie w pamigci konwerte-
ra zwigksza ich ilos¢.

9~24V AC/DC

Klawiatura CONVs5-B SENSORMATIC
Pelco-D/P Speed dome

Thamaczenie Pelco-P / Pelco-D na Sensormatic — obsluga wielu kamer
Kazdy konwerter obstuguje wiele kamer z Sensormatic, lecz ttumaczy wytacznie komendy ruchu — bez
presetow 1 funkcji Pattern.

9~24V AC/DC

SENSORMATIC
P;Ialwiagjlrg ‘ CONV3-C Speed dome
elco-

Podlaczenie i konfiguracja

ZMIANA USTAWIEN
Przetaczniki DIP SWITCH stuza do konfigurowania ustawien. Generalna konfiguracja wykonywana jest
zawsze przy odtaczonym zasilaniu.

( SWi1 ) YVquqzony )
0 podniesiony
E@@;@ H Zatgczony
—1 ] ! (opuszczony)

OPIS ZACISKOW POLACZENOWYCH

O LEDI1 - Sygnalizacja thumaczenia i wysytania danych

1 10
@ LED2 - Sygnalizacja odbioru danych o) B B B B B B B B B B

L | 1

Diody LED sygnalizuja prawidtowo$¢ dziatania urzadzenia.
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Zasilanie: Zasilanie konwertera - 9~24V DC / AC

Sensormatic

Port RS-422, przeznaczony do podlaczenia konwertera do kamery
a Sensormatic
G Pelco P /D

Port RS-485, przeznaczony do podiaczenia konwertera do klawia-
tury z protokotem Pelco-D lub Pelco-P.

GND: Sa to zaciski do podiaczenia ekranu przewodow RS-485
(shield). Podlaczenie jest zalecane do masy wspodlpracujacego
urzadzenia, aby ograniczy¢ ryzyko usterki portu RS-485.

Przy dlugich przewodach, interfejs RS-485 powinien mieé
zalaczony rezystor terminujacy. Pozwoli to unikna¢ odbi¢ fa-
lowych w przewodach, ktore sa przyczyna zaklocen transmi-
sji. Rezystory terminujace nalezy zatacza¢ tylko w urzadze-
niach, znajdujacych si¢ na koncach magistrali. Wigksza ilo§¢
rezystoroOw bedzie powodowaé zbyt duze obciazenie transmi-
sji.

Zalaczenie rezystorow w konwerterze, polega za wykonaniu
potaczenia drutowego zacisku TERM z A+

TELUMACZENIE PELCO NA SENSORMATIC

Polaczenie wykorzystywane z jedna kamera.

& T Z portu RS422

Do kamery (B
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Powyzsza konfiguracja wykorzystywana jest do sterowania jednej kamery za pomoca jednego konwerte-
ra. Uwarunkowane jest to sposobem pracy krosownicy Sensormatic i koniecznos$cia zapamigtywania pre-
setow w pamigci konwertera. Do podtaczenia uzywane jest potaczenie 4-przewodowe RS-422. Zalecane
jest umiejscowienie konwertera w poblizu krosownicy Sensormatic. Jezeli zachodzi konieczno$¢ podta-
czenia kolejnych kamer, nalezy do nich stosowa¢ oddzielne konwertery, podtaczane do tego samego por-

tu RS-422.
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Polaczenie wykorzystywane z wieloma kamerami

Do kamery (B 22 Tx+ Z portu RS422
Pelco D/ P (A Tx-  krosownicy Sensormatic
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Powyzsza konfiguracja wykorzystywana jest do sterowania kilku kamer za pomoca jednego konwertera.
Poniewaz w trybie tym pami¢¢ konwertera nie moze by¢ wykorzystana, Presety oraz funkcja Pattern nie
moze by¢ uzywana. Do podiaczenia w tym trybie, uzywana jest potowa portu RS-422. Zalecane jest
umiejscowienie konwertera w poblizu krosownicy Sensormatic. Konwerter bgdzie obstugiwat adresy ka-
mer 1-254 (zaleznie od konfiguracji krosownicy).

GENERALNA KONFIGURACJA DLA TEUMACZENIA SENSORMATIC NA PELCO

Description of switches:

Szybko§¢ transmisji 2400baud 4800baud 9600baud 19200baud
dla kamery Pelco
DIP 1 WYL ZAL WYL ZAL
DIP 2 WYL WYL ZAL ZAL
Switches defines transmission baud rate for Pelco-P / Pelco-D camera.
Protokol wyjsciowy Pelco-D Pelco-P
DIP 3 WYL ZAL
Przetacznik okresla rodzaj protokotu wyjsciowego, na jaki beda thumaczone komendy z krosownicy Sensormatic
Presety 1, 49, 59 Nie aktywne Aktywne
uzywane do obslugi patternow
DIP 4 WYL ZAL

Jezeli funkcja jest aktywna:

Wywolanie presetu 1 - uruchamia pattern Pattern.

Wywotanie presetu 49 - uruchamia programowanie patternu z pelnym zakresem ruchu
Wywotanie presetu 50 - zatrzymuje programowanie patternu.

Uwaga! Przed uzyciem presetow 1, 49 i 50 nalezy je najpierw zapisaé¢ wedlug procedury na stronie 7.
Wybér typu konwersji Pelco na Sensormatic Sensormatic na Pelco
DIP 5 ON
Aby uzyska¢ thumaczenie Sensormatic na Pelco przetacznik DIP 7 musi by¢ zataczony.
Pauza pomiedzy danymi Kroétka Dluga
DIP 7 OFF ON

Zdarza sig, ze kamery z protokotem Pelco pracuja niestabilnie w wyniku odbierania duzej ilo$ci danych. W takiej sytuacji
zataczenie przetacznika DIP 7 wprowadzi przerwy 100ms pomigdzy kolejnymi rozkazami. Jezeli przetacznik jest wytaczony,
dane przesylane sa bez op6znien, co przyspiesza reakcje kamery.

Zapis konfiguracji

DIP 8 Do zapamigtania konfiguracji, musi by¢ ZALACZONY (pozycja ON)

SPOSOB ZAPISU KONFIGURACJI GLOBALNEJ

1. Odlacz zasilanie konwertera

2. Ustaw przelaczniki DIP 8 i DIP 5 w pozycji ON.

3. Ustaw inne przetaczniki w pozycjach, ktére pozwola na uzyskanie zadanych funkcji
4.Podtacz zasilanie konwertera kontynuacja na nastepnej stronie >>>
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5. Zaczekaj, dopoki czerwona dioda LED nie zacznie szybko mrugac.
6. Wylacz przelacznik DIP 8 a pozostalymi ustaw adres konwertera, nastgpnie odlacz zasilanie.
7. Po odczekaniu 5 sekund, podtacz ponownie zasilanie konwertera.

USTAWIANIE KONWERTERA DLA OBSLUGI WIELU LUB JEDNEJ KAMERY

Ustawienie adresu pozwala zidentyfikowa¢ go przez krosownice lub klawiatur¢. Adres ustawiany jest
wedlug ponizszej tabeli.

1. Odtacz zasilanie konwertera
2. Przelacznikami 1-7 ustaw zadany adres (dla obslugi wielu kamer wszystkie wylaczone)
(Upewnij sig, czy DIP 8 jest wylaczony!!! — inaczej zmieni si¢ konfiguracja generalna).
3. Po odczekaniu ok. 5 sekund podtacz ponownie zasilanie konwertera
Adres konwertera nie jest zapamigtywany w pamigci. Zawsze jest odczytywany podczas zalaczenia zasi-
lania, gdy przetacznik DIP 8 jest wylaczony.

Adres | 1 2 3| 4 5 6 7 8 Adres | 1 5 6 7 8
Brak WYL 47 . . . . . OFF
Wszystkie WYLACZONE - obsluga 48 L °
wielu kamer 49 o . o
50 ° . °
1 ° 51 ° ° ° °
2 ° 52 ° . °
3 ° ° 53 ° ° ° .
4 ° 54 ° ° ° .
5 ° [ 55 ° ° ° . °
6 ° ° 56 . ° °
7 [ [ [ 57 ° ° ° °
8 ° 58 ° ° ° °
9 ° ° 59 ° ° ° ° °
10 ° . 60 ° ° ° °
11 . . ° 61 ° . . ° .
12 ° ° 62 ° ° . ° °
13 ° ° ° 63 ° ° ° ° ° °
14 ° ° ° 64 .
15 [ ° ° ° 65 ° °
16 . 66 ° °
17 ° ° 67 ° ° .
18 ° ° 68 ° °
19 ° ° ° 69 . ° .
20 ° ° 70 ° . .
21 . . ° 71 . ° . °
22 ° ° . 72 ° .
23 ° ° ° ° 73 ° ° °
24 ° ° 74 ° ° .
25 ° ° ° 75 . ° ° .
26 ° ° . 76 . . °
27 [ [ ° ° 77 . [ ° °
28 ° ° ° 78 ° ° . °
29 ° . ° ° 79 ° ° ° . .
30 ° ° ° ° 80 ° °
31 . ° . ° ° 81 ° ° °
32 . 82 ° ° °
33 . ° 83 ° ° ° °
34 . . 84 ° . .
35 . . ° 85 . . ° °
36 ° . 86 ° ° ° .
37 [ ° ° 87 ° ° [ ° °
38 . . ° 88 ° . °
39 ° ° ° ° 89 . . ° .
40 . ° 90 ° . ° °
41 ° ° ° 91 ° ° . . .
42 ° ° ° 92 ° ° ° °
43 ° ° ° ° 93 ° ° ° ° °
44 ° ° . 94 . . . . .
45 ° ° ° ° 95 ° ° ° ° ° °
46 ° ° ° . 96 ° .
® — Przelacznik w pozycji ON (zalaczony)
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Adres konwertera musi by¢ ustawiony taki sam jak adres kamery ktora bedzie sterowana oraz numer kamery w krosownicy lub
/ 1 klawiaturze.

URUCHOMIENIE DLA KONWERSJI SENSORMATIC NA PELCO

Nalezy zwroci¢ uwage na prawidlowa polaryzacje interfejsow RS-485 oraz 422.
Po skonfigurowaniu przelacznikow, nalezy podlaczy¢ zasilanie konwertera.

Prawidlowos$¢ dziatania konwertera mozna stwierdzi¢, obserwujac diody LED. Zielona dioda LED bedzie
mrugaé, jezeli dane pochodzace z krosownicy sa przez konwerter prawidlowo interpretowane. Czerwona
dioda LED sygnalizuje, ze odebrane dane zostaty przekonwertowane i sa przekazywane do kamery z pro-
tokotem Pelco. W konfiguracji z wieloma kamerami przekazywane sa wytacznie rozkazy dotyczace ru-
chu.

W konfiguracji z jedna kamera, konwerter automatycznie wykrywany jest jako kamera RS-422 Ultra
Dome.

Aby kamera zostala prawidlowo wykryta, w systemie nie moze znajdowac¢ si¢ kamera o takim sa-
mym adresie na magistrali Sensornet oraz Manchester.

URUCHOMIENIE Z OBSLUGA WIELU KAMER (PRZYKLAD)

Do poprawnej pracy w tym trybie, nalezy recznie ustawi¢ w krosownicy model kamery ,,SD ULTRA 3,4
or 5 (422). W tym celu nalezy:

Przyklad dla krosownicy VM96
Wejs¢ kolejno do menu: Config -> Cameras.
Weisna¢ klawisze ALT+S, wybra¢ pozycje GoTo i zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.
Wybra¢ z listy numer kamery ktorej typ bedzie zmieniony 1 potwierdzi¢ klawiszem ENTER.
Przej$¢ do pola ,,Camera Type” i usunaé wpis klawiszem DEL.
Przejs$¢ strzatka w dot o jeden wiersz ponizej
Powroci¢ strzatka w gore do pola ,,Camera Type” — zostanie wy$wietlona lista kamer do wyboru.
Nalezy wybrac¢ z listy kamerg ,,SD ULTRA 3,4 or 5 (422)” i zatwierdzi¢ klawiszem Enter
7. Wyj$¢ z menu i z klawiatury TouchTracker ponownie wybra¢ kamerg, ktora chcemy sterowac.

S

Aby zmieni¢ ustawienia dla innych kamer, nalezy powtarza¢ kroki 2 ~ 6.

Drugi sposéb ustawienia kamer, to podtaczenie konwertera identycznie jak w trybie obstugi wielu kamer 1
ustawianie adresow kamer, ktore maja by¢ sterowane za pomoca konwertera. Typy kamer bgda automa-
tycznie wykryte i ustawione w krosownicy.

Podtaczy¢ magistralg RS-422 jak dla trybu obstugi wielu kamer - 4 przewody

Odlaczy¢ zasilanie konwertera

Na konwerterze ustawi¢ przetacznikami numer kamery, ktora bgdzie przez niego sterowana.

Na klawiaturze TouchTracker wybra¢ numer kamery, ktora zostata ustawiona.

Podlaczy¢ zasilanie konwertera.

Zaczeka¢ az na monitorze pojawi si¢ napis Camera XX is ONLINE (XX oznacza numer kamery)
Odfaczy¢ zasilanie konwertera.

Ustawi¢ w konwerterze przetaczniki dla trybu obstugi wielu kamer.

Podlaczy¢ zasilanie konwertera.

A A

Aby zmieni¢ ustawienia dla innych kamer, nalezy powtarza¢ kroki 2 ~ 6. Podlaczenie 4-przewodowe
moze pozostac, nie bgdzie ono wplywac na dziatanie systemu.
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OBSLUGA SYSTEMU

Sterowanie ruchem

Sterowanie ruchem jest w pelni dostgpne za pomoca klawiatury TouchTracker, zgodnie z ich instrukcja.
Jednoczes$nie moze odbywac si¢ sterowanie kierunkiem kamer oraz obiektywem (przystona, ostro$¢ i
zoom).

Obstuga funkcji Pattern

Z klawiatury Touchtracker mozna zaprogramowac na 2 sposoby, zaleznie od ustawien DIP 4:

1. Za pomoca funkcji pattern wedhug jej instrukcji. Podczas programowania szybko$¢ obrotu kamerami
zostaje zredukowana do 2 wartos$ci, co jest narzucane przez krosownicg¢ Sensormatic. Konwerter thu-
maczy wylacznie pierwszy Pattern na liScie tworzony dla kazdej kamery, kolejne Patterny sa ignoro-
wane.

2. Za pomoca wywotywania presetow 1, 49 i 50. Programowanie odbywa si¢ z petna kontrola ruchu ob-
rotowego.

Obstuga funkcji Preset

W trybie CONVS5-A mozna zaprogramowaé 50 presetéw (View) + preset 95 (stuzacy do wejscia menu
kamery) zapamig¢tywanych w konwerterze lub do 96 presetow, zapamigtywanych w kamerach. Zalezy to
od rodzaju uzytej krosownicy.

Uruchamianie Presetow (View) odbywa si¢ wedtug instrukcji do klawiatury Touchtracker.

Jezeli przy normalnych ustawieniach przelacznikow konwertera presety nie sa zapamigtywane, oznacza
to ze moga by¢ zapamigtane wylacznie w konwerterze. W takim przypadku aby zaprogramowac preset,
nalezy postgpowaé wedtug ponizszych krokow.

Zapamigtaj biezace ustawienia przelacznikdw na konwerterze.

Za pomoca klawiatury Touchtracker ustaw kamer¢ w zadanej pozycji.

Bez odlaczania zasilania, ustaw numer presetu na konwerterze i zalacz przetacznik nr 8.

Zapisz preset za pomoca klawiatury Touchtracker.

Ustaw przetaczniki do poprzedniej pozycji i wylacz przetacznik nr 8 ( bez wylaczania zasilania).

bk W=

Aby zaprogramowac inne Presety, powtarzaj kroki 2 ~ 4.
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Preset | 1 2 3 | 4 5 6 7 8 Preset |1 | 2 | 3 6 7 8
Nr ° 31 . ° . ° ° .
Nie aktywny 32 o o
1 . ° 33 . . .
2 [ ° 34 ° . .
3 . ° ° 35 ° ° .
4 ° o 36 ° ° o
5 . ° . 37 ° ° ° .
6 ° ° ° 38 [ ° ° °
7 ° . . . 39 ° ° . ° °
8 ° [ 40 [ ° °
9 ° ° ° 41 ° ° ° °
10 . . ° 42 ° ° ° .
11 ° ° ° ° 43 ° ° ° ° °
12 ° ° ° 44 ° . ° o
13 . ° ° ° 45 . . ° . .
14 ° ° ° ° 46 ° ° ° ° °
15 ° ° ° ° ° 47 ° ° ° ° . .
16 ° ° 48 ° ° °
17 ° ° ° 49 ° . ° o
18 ° ° ° 50 [ ° ° °
19 . ° ° ° 95 . . ° ° o
20 Ll L L) Preset 95 zazwyczaj uzywany
21 e e e = jest do wejscia do menu ka-
22 . . ° °
23 o " o o o mery Pelco
24 . . . Musi by¢ on najpierw zapisany
25 ° . 3 ° w pamieci
26 ° ° ° °
27 ° . ° ° °
28 ° ° ° °
29 . ° ° ° °
30 o | o | o | o o o — Przelacznik ZALACZONY

TLUMACZENIE Z PELCO NA SENSORMATIC

Polaczenie wykorzystywane z jedna kamera.

B >
Z klawiatury 9 > T™x- po portu RS422
Pelco D/ P »A > Rx+ kamery Sensormatic
> Rx

GND |E |
RS485 - B - |[T—
RS422 Rx+ [T
RS422 Rx- |[E—

RS422 Tx+ |(|[O
=

Term 1
RS422 Tx-

B ]
Zasilanie + E

=
RS485 -A + ||[]

Zasilanie -

Powyzsza konfiguracja wykorzystywana jest do sterowania jednej kamery za pomoca jednego konwerte-
ra. Uwarunkowane jest to sposobem pracy krosownicy Sensormatic i koniecznos$cia zapamigtywania pre-
setow w pamigci konwertera. Do podtaczenia uzywane jest potaczenie 4-przewodowe RS-422. Zalecane
jest umiejscowienie konwertera w poblizu kamery Sensormatic. Jezeli zachodzi konieczno$¢ podiaczenia
kolejnych kamer i obstugi funkcji Preset, nalezy do nich stosowac oddzielne konwertery.
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Polaczenie wykorzystywane z wieloma kamerami

. B
Z klawiatury 9 ? Rx+ Do portu RS422
Pelco D/ P ))A 3> RX- kamer Sensormatic

GND |& |
RS485 - B - |[T—
RS422 Rx+ ([ |
RS422Rx- ||
RS422 Tx+ |[E—

=

Term 1
RS422 Tx-

B ]
Zasilanie + |[O |

B ]
RS485-A+ |[]

Zasilanie -

Powyzsza konfiguracja wykorzystywana jest do sterowania kilku kamer za pomoca jednego konwertera.
Poniewaz w trybie tym pamig¢ konwertera nie moze by¢ wykorzystana, Presety oraz funkcja Pattern nie
moga by¢ uzywane. Do podlaczenia w tym trybie, uzywana jest potowa portu RS-422. Zalecane jest
umiejscowienie konwertera w poblizu kamery Sensormatic. Konwerter bgdzie obstugiwatl adresy kamer
1-96 (zaleznie od konfiguracji krosownicy).

GENERALNA KONFIGURACJA DLA TEUMACZENIA PELCO NA SENSORMATIC

1. Odlacz zasilanie konwertera

2. Ustaw przelaczniki DIP 8 ON a DIP 5 w pozycji OFF.

3. Ustaw inne przetaczniki w pozycjach, ktére pozwola na uzyskanie zadanych funkcji

4. Podlacz zasilanie konwertera .

5. Zaczekaj, dopoki czerwona dioda LED nie zacznie szybko mrugac.

6. Wylacz przelacznik DIP 8 a pozostalymi ustaw adres konwertera, nastgpnie odlacz zasilanie.
7. Po odczekaniu 5 sekund, podtacz ponownie zasilanie konwertera.

Description of switches:

Szybko$¢ transmisji 2400baud 4800baud 9600baud 19200baud
dla kamery Pelco
DIP 1 WYL ZAL WYL ZAL
DIP 2 WYL WYL ZAL ZAL
Przetaczniki okreslaja szybkos¢ transmisji dla klawiatury Pelco-P / Pelco-D.
Protokol wejsciowy Pelco-D Pelco-P
DIP 3 WYL ZAL

Przetacznik okresla rodzaj protokotu wejsciowego, z jakiego bgda ttumaczone komendy na protokot Sensormatic

Wybor typu konwersji Pelco na Sensormatic Sensormatic na Pelco
DIP 5 WYL
Aby uzyska¢ thumaczenie z Pelco na Sensormatic, DIP 5 musi by¢ wylaczony.
Zapisywanie presetow Zapisywane w kamerze Zapisywane w konwerterze
DIP 6 WYL ZAL

Jezeli DIP 6 jest wytaczony, presety zapisywane sa w konwerterze (maksymalnie 96, niektore kamery tylko 7)
Jezeli DIP 6 jest wylaczony, presety zapisywane sa w konwerterze (maksymalnie 51).

Pauza pomiedzy danymi Kroétka Dluga

DIP 7 OFF ON

Zdarza si¢, ze kamery Sensormatic pracuja niestabilnie w wyniku odbierania duzej ilosci danych. W takiej sytuacji zataczenie
przetacznika DIP 7 wprowadzi przerwy 100ms pomigdzy kolejnymi rozkazami. Jezeli przelacznik jest wytaczony, dane prze-
sylane sg bez opdznien, co przyspiesza reakcje kamery.

Zapis konfiguracji

DIP 8 Do zapamigtania konfiguracji, musi by¢ ZALACZONY (pozycja ON)

USTAWIANIE KONWERTERA DLA OBSLUGI WIELU LUB JEDNEJ KAMERY
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Ustawienie adresu stuzy do okreslenia ilosci obstugiwanych kamer: Wiele kamer lub jedna z okreslonym
adresem. Wigcej szczegdtow na stronie 5.

URUCHOMIENIE
Nalezy zwroci¢ uwage na prawidlowa polaryzacje interfejsow RS-485 oraz 422.
Po skonfigurowaniu przelacznikéw, nalezy podlaczy¢ zasilanie konwertera.

Prawidtowos$¢ dziatania konwertera mozna stwierdzi¢, obserwujac diody LED. Zielona dioda LED bedzie
mrugac, jezeli dane pochodzace z krosownicy sa przez konwerter prawidlowo interpretowane. Czerwona
dioda LED sygnalizuje, ze odebrane dane zostaty przekonwertowane i sa przekazywane do kamery z pro-
tokotem Pelco. W przypadku obstugi wielu kamer, przekazywane sa wytacznie rozkazy dotyczace ruchu.

OBSLUGA SYSTEMU

Sterowanie ruchem

Sterowanie ruchem jest w peini dostepne za pomoca klawiatury TouchTracker, zgodnie z ich instrukcja.
Jednoczes$nie moze odbywacé si¢ sterowanie kierunkiem kamer oraz obiektywem (przystona, ostro$¢ i
zoom).

Obsluga funkcji Pattern

W trybie obstugi jednej kamery mozna zaprogramowacé jeden pattern wedlug instrukcji klawiatury z pro-
tokotem Pelco. Podczas programowania szybkos$¢ obrotu kamerami zostaje zredukowana do 2 wartosci,
co jest narzucane przez system Sensormatic. W kamerze Sensormatic za pomoca konwertera mozna za-
pamigtac tylko jeden pattern. Po uruchomieniu pattern bedzie on powtarzany bez przerwy do momentu
przejecia sterowania za pomoca klawiatury

Obsluga funkcji Preset

W trybie obstugi jednej kamery, mozna zaprogramowac 51 presetow zapisywanych w pamigci konwerte-
ra lub do 96 presetow zapamigtywanych w kamerze (zaleznie od kamery). Programowanie i wywotywa-
nie presetow odbywa si¢ wedtug standardowej procedury, ktéra jest opisana w instrukcji do kazdej kla-
wiatury.
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